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	5.1.2　结构

	5.1.2.1　自动机巢整机结构应坚固，所有连接件、紧固件应有防松措施。
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	5.1.2.3　自动机巢应具备控制常规机电动作的实体按钮或触控屏，至少具备打开自动机巢、关闭自动机巢、复位、远程/本
	5.1.2.4　自动机巢应用具备明显且便于紧急拍击的急停按钮，拍击后进入急停状态，停止一切机电动作，宜通过旋转按钮的
	5.1.3　尺寸与重量

	5.2　自动机巢硬件功能要求
	5.2.1　无人机存储功能

	自动机巢应具备无人机存储功能，应满足1架或多架无人机存储。
	5.2.2　环境感知与保持功能

	5.2.2.1　自动机巢应具备环境感知功能，应具备温度、湿度、雨量、风速、风向等传感器及可见光摄像头，可实时监控自动
	5.2.2.2　自动机巢应具备环境保持功能，在作业许可环境温度内自动机巢内部恒温恒湿，自动机巢内部温度宜控制在0℃-
	5.2.3　无人机电能补给功能

	5.2.3.1　换电式全自动自动机巢应存放不少于4组的无人机动力电池，自动更换时间不应大于5min。
	5.2.3.2　充电模式全自动自动机巢应具备接触式充电或无线充电装置，降落后进入自动充电模式时间不应大于3min，单
	5.2.3.3　应具备无人机电池健康监控功能，可对电池定期充放电，确保无人机动力电池处于健康状态，并根据电池健康状态
	5.2.4　自检功能

	5.2.4.1　自动机巢应具备自检功能，自检项目至少包括机械控制、网络通讯、不间断电源、环境感知、操控系统、以及无人
	5.2.4.2　自动机巢任一项自检项目不满足要求时，能定位故障部位或原因并生成自检日志，实时发送至自动机巢控制平台发
	5.2.5　飞行功能

	5.2.5.1　自动机巢应具有远程、本地模式。
	5.2.5.2　自动机巢应具备远程控制无人机自主飞行作业能力，可对无人机起降方式、备降点、飞行速度以及航点信息进行设
	5.2.6　应急安全策略

	5.2.6.1　自动机巢应具备自动返航和断点续飞功能。返航航点、速度等参数可预先设置，可支持设置的航点个数不少于10
	5.2.6.2　自动机巢应在设备故障、电源中断、网络中断、气候异常时自动触发或手动触发自动返航功能，并自动进入待机保
	5.2.6.3　自动机巢应具备无人机低电量报警并自动返航功能。
	5.2.6.4　自动机巢应具备消防告警功能，宜具备自动灭火功能。
	5.2.6.5　自动机巢应具备飞行轨迹记录功能，在出现异常事件后能及时定位并分析异常原因，协助无人机查找。
	5.2.6.6　自动机巢应具备备降点设置功能。无人机降落异常时可告警并切换降落至备降点。
	5.2.7　协同作业功能

	5.2.7.1　自动机巢宜具备协同作业能力。不同自动机巢间通过设置协同作业控制策略，提高无人机飞行作业范围。可实现多
	5.2.7.2　通过异地起降技术，使得无人机无需飞回原来的起飞点，实现无人机A地自动机巢起飞，B地自动机巢降落补给电
	5.2.8 远程支持功能
	自动机巢应具备远程支持功能，包括远程升级修改固件、驱动程序。
	5.2.9　定位功能
	5.2.9.1　自动机巢应支持全球卫星导航系统，具备网络基站与自建基站的能力，支持RTK载波相位实时差分高精度定位，
	5.2.9.2　自动机巢宜具备定位数据实时分析功能，实现实时纠偏，偏差大于1m时可偏差告警。
	5.2.10　授时功能
	自动机巢应具备统一授时功能，支持远程配置系统时间。
	5.2.11　通信功能
	5.2.11.1　自动机巢应具备有线及无线通讯方式，宜具备多通道冗余通讯链路。
	5.2.11.2　自动机巢与无人机间应具备自有信道、公网信道双链路冗余配置，其中自有信道支持2.4GHz（2.4000
	5.2.11.3　自有信道时，自动机巢与无人机间测控数据传输时延不大于100ms，误码率不大于10-6，影像传输时延不
	5.2.11.4　公网信道时，自动机巢与无人机间测控数据传输时延不大于200ms（4G）/180ms（5G），误码率不
	5.2.12　兼容性要求
	自动机巢应兼容至少2款主流的相对于类型无人机，且应兼容所配套的无人机机型。机械结构、充电装置、通信系
	5.3　自动机巢控制平台功能要求
	5.3.1　计划管理功能

	自动机巢控制平台应能同时支持至少20台自动机巢的任务下发，支持下发周期性、临时性任务，支持展示任务的
	5.3.2　航线管理功能
	5.3.3　应急提醒功能

	5.3.3.1　自动机巢控制平台当出现无人机状态异常、电池电压低、飞出适航区域等情况时，应报警提示。
	5.3.3.2　自动机巢控制平台当出现报警时，系统具有备降点安全降落功能。
	5.3.4　应急接管功能
	自动机巢控制平台在异常情况下应能对无人机进行应急接管，下发返航、悬停等指令。
	5.3.5　标准化接口功能
	5.3.6　安全防护功能

	5.3.6.1　自动机巢控制平台应具备一定安全防护能力，通过硬件安全检测以及网络安全检测。
	5.3.6.2　自动机巢控制平台应具备无人机等设备管理功能，可查询单个、所有设备的信息，对设备进行添加和删除，以及查
	5.3.7　媒体文件管理功能

	5.4　  性能要求
	5.4.1　防尘防水能力

	自动机巢防水防尘等级不低于IP55（IP54），外壳具备防破拆、防盐雾能力。
	5.4.2　内部温湿度控制能力

	自动机巢在-20℃-50℃、海拔4000米的环境下自动机巢内部温度宜控制在0℃-30℃，相对湿度宜控
	5.4.3　最大作业半径
	自动机巢最大飞行半径应不小于5km（多旋翼），24km（固定翼）。
	5.4.4　充换电能力要求

	5.4.4.1　换电模式自动机巢的更换电池全流程时间不应⼤于5min。换电电池组不低于4组。
	5.4.4.2　充电模式自动机巢降落后进入自动充电模式时间不应大于3min，单次充电从10%到90%时间不应大于30
	5.4.5　网络接口要求

	自动机巢应具备有线及无线接入方式。
	5.4.6　准备时间要求

	自动机巢在无人机无充电情况下，从任务下发到无人机起飞整备时间应小于3分钟（多旋翼），10分钟（固定翼
	5.4.7　稳定性指标

	自动机巢连续无故障时间应不⼩于3000小时，正常维保状态下整体寿命应不⼩于3年。
	5.4.8　海拔适应性能

	自动机巢在海拔高度4000米下能正常工作。
	5.4.9　降落性能
	5.4.9.1　无人机降落成功率不应低于99%。
	5.4.9.2　无人机降落失败后支持远程手动辅助降落、完全手动降落、选择备降点降落等功能。


	6　维保要求
	6.1　应根据自动机巢的类别、使用时间等因素，结合国家有关标准、维保手册、使用说明书等，定期开展维保与检测。
	6.2　应按期交由具有资质的单位进行维保与检测，确保自动机巢的正常使用。
	6.3　应定期对自动机巢进行清洁、整理和外观检查。发现无人机装备存在异常情况，应及时送修。
	6.4　应做好自动机巢的维保与检测记录。
	7　标志、包装、运输
	7.1　标志
	7.1.1　铭牌
	7.1.2　包装标志
	7.2　包装
	7.2.1　产品包装前的检查
	7.2.2　包装的一般要求
	7.3　运输

